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Robotik Tasarim ve Kodlama Kurslari

Labirent Oyun Makinesi

Bu kursumuzda, Arduino tabanl robotlarla kodlama 6grenme firsati sagliyoruz. Labirent oyun makinesi
hem pargalarin 3D tasarlanmasi, hem de Arduino ile kodlanarak basit adimlarla pargalarin hareket
ettirilme kabiliyetinin gelistirilerek Robotik Tasarim ve Kodlama ¢alismalarinin alt yapisini olusturmaktadir.

Kursumuz gesitli asamalardan olusmaktadir.

Robotun yazdirilabilir pargalari Tinkercad 3D ile modellenecektir.

Daha sonra Bu parcalar ve elektronik aksam 6grencilere gonderilecektir.

Parcalar birlestikten sonra Arduino ya kod yiiklemesi yaparak robotumuzu calistiriyoruz.

Artik bu asamadan sonra varsayilan olarak yiiklenen kod icerisinde degisiklik yaparak kodun robot
Uzerindeki etkisi incelenmis oluyor.



Robot icin yeni kodlar tiretmek i¢in kodlama dersleri bashyor.
Bu Kurs Kimler igin;
Yas Grubu : 11-13

On Bilgi Gerekliligi: Herhangi bir 6n bilgi veya deneyim gerekmemektedir.

Egitmenlerimiz

Alaninda uzman egitmenlerimiz, cocuklarin ve genglerin bireysel yeteneklerine ve 6grenme hizlarina
uygun, motive edici ve destekleyici bir egitim sunuyorlar.

Kurs icerigi:

- Tinkercad ile Modelleme

- 3D Yazici ayarlan

- Arduino ve elektronik

- Kodlarin yiiklenmesi

- Elektronik pargalarin ve 3D giktilarinin birlestirilmesi

8 Haftalik Miifredat :

1. Hafta:

Hesap Olusturma

Konu ile ilgili sekilleri sahneye
tasina

Move, Rotate, Scale

Segim

2. Hafta

Sayisal degerlerle Move, Rotate ve Scale

3. Hafta



Temel Nesneler ve Labirentin Olusturulmasi

(=~

4. Hafta

5.Hafta

Govdesinin Olusturulmasi

6. Hafta




Parcalarinin ve elktronik pargalarinin birlestirilmesi

7. Hafta

Arduino kod yiklemesi



int VRXpin=AQ;
int VRYpin=Al;

int XServoPin=9;
int YServoPin=10;

#include <Servo.h> Coding Cheat Sheet

void setup() {

Servo Xservo;

Servo Yservo; pinMode(VRXpin, INPUT);
pinMode(VRYpin, INPUT);

int VRXpin=AQ; ) .

int VRYpin=A1; p}nMode(XServoP}n, OUTPUT);
pinMode(YServoPin, OUTPUT);

int XServoPin=9;

: § Xservo.attach(XServoPin);
int YServoPin=10;

Yservo.attach(YServoPin);

) }

int WVx;

int WVy; void loop() {

int Xval; Xval=analogRead(VRYpin); )

int Yval: WVx=(Xrange/1023.)*Xval*(-1)+Xrange+adjustX;
4 Yval=analogRead(VRXpin);

. WVy=(Yrange/1023.)*Yval+adjustY;

int dt=100; =Yg Fhivalsadi

Xservo.write(WVx);
int Xrange=10; Yservo.write(WVy);
int Yrange=20;

delay(dt);
int adjustX=23;

int adjustY=7;
. ’ // Coded by John Doe

8. Hafta

Kod aciklamasi ve kodlar tizerinde degisiklik



